
 

 

   

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

DOWNHOLE MOTORS 

THRU-TUBING 
 

 

 

  

 
El Motor SRT Metal a Metal para tubería flexible incorpora nuestra tecnología patentada de radio corto que cuenta con un Rotor y un 
Estator totalmente metálicos con una amplia gama de torque, velocidad y rangos de flujo para convertir la energía del fluido hidráulico, 
creada por el flujo y la presión, en energía mecánica y mejorar el rendimiento operativo de las configuraciones anteriores. El SRT Metal 
a Metal fue diseñado para operar en altas temperaturas de pozo, alta resistencia a la corrosión de ácidos, nitrógeno, solventes y fluidos 
con alto contenido de cloruro. El SRT Metal a Metal elimina cualquier goma de elastómero en todo el motor previniendo la hinchazón, 

el troceado de la goma y la desconexión. Este motor de desplazamiento positivo produce una salida de potencia óptima con la máxima 
eficiencia para las demandas extremas de perforación con tubería flexible. 
  
VENTAJAS Y BENEFICIOS DEL DISEÑO 
 El Motor SRT Metal a Metal incorpora una sección de potencia totalmente metálica que permite temperaturas de hasta 500°F, 

elimina la hinchazón del elastómero por nitrógeno ya que no hay goma en el motor y puede funcionar con fluidos adversos. Este 
diseño único patentado que utiliza rodamientos de empuje en una operación en la parte superior y en la parte inferior mejorando la 
capacidad de soporte de carga. 

 No se necesitan espaciadores ni cuñas para compensar la holgura de los rodamientos de empuje durante el ensamblaje, como 
suele ocurrir con los rodamientos de contacto angular actuales en la industria. En su lugar, se utiliza un sistema de tensión de 
precarga que elimina cualquier requisito espacial de espaciado. Esto mejora en gran medida la facilidad de montaje y el tiempo de 
mantenimiento. 

 La nueva generación SRT™-MM mejora la estabilización radial en la caja de puntas y en toda la longitud del conjunto de rodamientos 

para reducir significativamente la carga lateral en pozos desviados. 
 Hemos diseñado en el SRT™-MM aumentos en los espesores de la pared transversal interna y externa para permitir que el SRT™-

MM proporcione mejoras en la resistencia que no tienen los motores de fondo de pozo de la competencia. 
 A través de la ingeniería de valor agregado, el SRT™-MM es realmente la próxima generación de motores de fondo de pozo. Esta 

última generación permite perforar un mayor número de tapones en pozos laterales más largos, al tiempo que reduce el costo por 
trabajo. Es simplemente el motor más fácil de armar y desarmar con una reputación fiable en la rama de Thru-Tubing. 

 
TRANSMISIÓN 

El conjunto de rodamientos incorpora un eje flexible de una sola pieza y un desviador de flujo en un solo componente que supera la 
capacidad de torsión de la sección de potencia y es la transmisión más simple para aplicaciones estándar en un motor de diámetro 
pequeño. 
 
CONJUNTO DE RODAMIENTO 
El conjunto de rodamientos diseñado para ser utilizado con Martillos/Jars del motor SRT™-MM mejora el peso sobre la broca, la carga 

lateral y las capacidades de sobretracción. Utiliza rodamientos de empuje divididos internamente para soportar el peso sobre la broca 
en el modo de perforación y para operaciones fuera del fondo. No utiliza un conjunto de rodamientos de dos piezas (interior/exterior) 
asociado a los motores de perforación actuales, sino más bien un conjunto de rodamientos dobles al unísono. Este conjunto de 
rodamientos está diseñado para un sistema de rodamientos de lubricación de lodo que se utiliza normalmente en las operaciones de 
tubería flexible. Los rodamientos axiales sirven para operar eficientemente con cargas estáticas y dinámicas en las operaciones de 
perforación y se implementaron mejoras en esta última generación. Los cojinetes radiales proporcionan una fuerza de carga lateral 
perpendicular para mantener un soporte rotacional óptimo. El SRT™-MM también mejora el sistema de retención interno en caso de 

fallo del eje de transmisión, que mantiene el extremo inferior intacto al sacarlo del pozo, y un sistema de retención secundario superior 
en caso de que la conexión del estator falle para mantener el rotor y el extremo inferior juntos y permitir la evacuación del conjunto del 
motor del agujero. En total son tres sistemas de enganche interno para la seguridad de la operación 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     SRT METAL to METAL DOWNHOLE MOTORS 

Thru-Tubing Performance Motor sizes 1-11/16” – 3-1/8” 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 

Physical Data Metric Imperial 

Flow range 57-151 LPM 15-40 GPM 

Max operating temperature 500 °C 932 °F 

Revolutions per unit volume 3,99 RPL 15,1 RPG 

No load speed 226-604 RPM 

Maximum differential pressure 69 Bar 1000 PSI 

Maximum torque 305 Nm  225 ft-lb 

Motor Power 16 Kw 22 HP 

Note: Performance data is for reference only and is subject to change. 

ROTOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 1494 mm 58,8 in 

Profile length 1344 mm 52,9 in 

Head length 150 mm 5,9 in 

Rotor eccentricity 1,2 mm 0,05 in 

Major diameter 28,6 mm 1,13 in 

Minor diameter  23,8 mm 0,94 in 

Head diameter 27,0 mm 1,06 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight T.B.D T.B.D 

 

STATOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 1750 mm 68,9 in 

Profile length 1344 mm 52,9 in 

Stator outer diameter  38,1 mm 1,50 in 

Major diameter 31,0 mm 1,22 in 

Minor diameter  26,2 mm 1,03 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight T.B.D T.B.D 

**Custom lengths and materials are available upon request. 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 
Physical Data Inches MM  Axial Bearing Load Ratings 

Motor Overall Length 105.75 2,686 

 

 lbs Kg 
Motor Weight 55 25 Dynamic Compression/Tension 1,600 726 

Bearing Assy MU Length 20.75 527 Static Compression/Tension 6,000 2,722 
Top Connection 1.00” AMMT 1.00” AMMT Max Overpull to Re‐Run 6,000 2,722 
Bit Connection 1.00” AMMT 1.00” AMMT Max Bit Overpull (80%) 55,000 24,948 
Bit Size 1-7/8-2-3/4 42.67-69.85 Max Body Overpull (80%) 60,972 27,657 

Note: Load ratings can vary with different bit styles based on aggressive to no-aggressive. 

POWER SECTION SPECIFICATIONS 

Rotor Inches MM  Stator Inches MM 
Overall Length 71.6 1,819 

 

Overall Length 79 1,994 
Contour Length 68 1,727 Tube O.D. 1.6875 43 

Major Diameter 1.145 29.08 Tube I.D. 0.984 25 
Minor Diameter 0.916 23 Rubber Cutback‐Top 3.25 83 
Eccentricity 0.115 2.92 Rubber Cutback‐Bottom 7.75 197 
Head O.D. 1.25 32 Stages 9.1 9 

Weight‐lbs (kg) 16 7 Weight‐lbs (kg) 25.5 12 
Thread Form T1 or T2  Thread Form Contact CTRT 

 

PERFORMANCE SUMMARY 
Flow Range gpm (lpm) 20-50 76-189  Max Diff Pressure‐psi (kPa) 2,000 13,790 

Bit Speed Range (rpm) 205-512 205-512 Stall Diff Pressusre‐psi (kPa) 3,000 20,684 

Torque Slope ft‐lbs/psi (nm/kPa) 0.10 0.02 Max Torque ft‐lbs (nm) 200 271 
Rotation Rev/Gal (Rev/liter) 10.24 2.71 Stall Torque ft‐lbs (nm) 300 407 
Off Bottom Pressure‐psi (kPa) 100 689 Max HP (kW) 58 44 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 
Physical Data Inches MM  Axial Bearing Load Ratings 

Motor Overall Length 114.25 2,902 

 

 lbs Kg 
Motor Weight 90 41 Dynamic Compression/Tension 7,000 3,175 

Bearing Assy MU Length 25.375 645 Static Compression/Tension 11,000 4,990 
Top Connection 1.50” AMMT 1.50” AMMT Max Overpull to Re‐Run 11,000 4,990 
Bit Connection 1.50” AMMT 1.50” AMMT Max Bit Overpull (80%) 83,000 37,649 
Bit Size 2.18-3.25 55.5-82.5 Max Body Overpull (80%) 83,000 37,649 

Note: Load ratings can vary with different bit styles based on aggressive to no-aggressive.  

POWER SECTION SPECIFICATIONS 

Rotor Inches MM  Stator Inches MM 
Overall Length 73 1,854 

 

Overall Length 82 2,070 
Contour Length 69 1,753 Tube O.D. 2.12 54 

Major Diameter 1.51 38.35 Tube I.D. 1.25 32 
Minor Diameter 1.13 29 Rubber Cutback‐Top 4.5 114 
Eccentricity 0.19 4.83 Rubber Cutback‐Bottom 8.75 222 
Head O.D. 1.57 40 Stages 5.7 145 

Weight‐lbs (kg) 26 12 Weight‐lbs (kg) 38.5 17 
Thread Form T1 or T2  Thread Form Contact CTRT 

 

PERFORMANCE SUMMARY 
Flow Range gpm (lpm) 40-106 151-401  Max Diff Pressure‐psi (kPa) 725 4,999 

Bit Speed Range (rpm) 216-575 216-575 Stall Diff Pressusre‐psi (kPa) 1,088 7,501 

Torque Slope ft‐lbs/psi (nm/kPa) 0.90 0.18 Max Torque ft‐lbs (nm) 650 881 
Rotation Rev/Gal (Rev/liter) 5.42 1.43 Stall Torque ft‐lbs (nm) 975 1,322 
Off Bottom Pressure‐psi (kPa) 100 689 Max HP (kW) 45 33 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 
Physical Data Inches MM  Axial Bearing Load Ratings 

Motor Overall Length 143.50 3,645 

 

 lbs Kg 
Motor Weight 160 73 Dynamic Compression/Tension 10,000 4,536 

Bearing Assy MU Length 61 1,549 Static Compression/Tension 14,000 6,350 
Top Connection 2-3/8” PAC 2-3/8” PAC Max Overpull to Re‐Run 14,000 6,350 
Bit Connection 2-3/8” PAC 2-3/8” PAC Max Bit Overpull (80%) 156,000 70,762 
Bit Size 3.25-4.50 82.55‐114.30 Max Body Overpull (80%) 158,824 72,043 

Note: Load ratings can vary with different bit styles based on aggressive to non‐aggressive 

POWER SECTION SPECIFICATIONS 

Rotor Inches MM  Stator Inches MM 
Overall Length 78.75 2,000 

 

Overall Length 83 2,096 
Contour Length 72.5 1,842 Tube O.D. 2.87 73 

Major Diameter 2.1 53.34 Tube I.D. 2.31 59 
Minor Diameter 1.68 43 Rubber Cutback‐Top 4.38 111 
Eccentricity 0.212 5.38 Rubber Cutback‐Bottom 8.25 210 
Head O.D. 2.13 54 Stages 6.8 173 

Weight‐lbs (kg) 60 27 Weight‐lbs (kg) 75 34 
Thread Form T1 or T2  Thread Form Contact CTRT 

 

PERFORMANCE SUMMARY 
Flow Range gpm (lpm) 42-147 159-556  Max Diff Pressure‐psi (kPa) 1,333 9,191 
Bit Speed Range (rpm) 147‐516 147‐516 Stall Diff Pressusre‐psi (kPa) 2,000 13,790 

Torque Slope ft‐lbs/psi (nm/kPa) 0.90 0.18 Max Torque ft‐lbs (nm) 1,200 1,627 
Rotation Rev/Gal (Rev/liter) 3.51 0.93 Stall Torque ft‐lbs (nm) 1,800 2,440 
Off Bottom Pressure‐psi (kPa) 100 689 Max HP (kW) 114 85 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 

Physical Data Metric Imperial 

Flow range 190-567 LPM 50-150 GPM 

Max operating temperature 500 °C 932 °F 

Revolutions per unit volume 0,59 RPL 2,22 RPG 

No load speed 111-333 RPM 

Maximum differential pressure 172 Bar 2500 PSI 

Maximum torque 2440 Nm  1800 ft-lb 

Motor Power 54 Kw 73 HP 

Note: Performance data is for reference only and is subject to change. 

ROTOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 1922 mm 75,6 in 

Profile length 1810 mm 71,3 in 

Head length 100 mm 3,9 in 

Rotor eccentricity 5,3 mm 0,21 in 

Major diameter 53,3 mm 2,10 in 

Minor diameter  42,7 mm 1,68 in 

Head diameter 53,3 mm 2,10 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight 26,4 Kg 58,3 lbs 

 

STATOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 2100 mm 82,7 in 

Profile length 1810 mm 73,7 in 

Stator outer diameter  73,6 mm 2,90 in 

Major diameter 58,7 mm 2,31 in 

Minor diameter  48,0 mm 1,89 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight 35,7 Kg 78,6 lbs 

**Custom lengths and materials are available upon request. 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 

Physical Data Metric Imperial 

Flow range 190-795 LPM 50-210 GPM 

Max operating temperature 500 °C 932 °F 

Revolutions per unit volume 0,4 RPL 1,5 RPG 

No load speed 75-315 RPM 

Maximum differential pressure 172 Bar 2500 PSI 

Maximum torque 2305 Nm  1700 ft-lb 

Motor Power 52 Kw 70 HP 

Note: Performance data is for reference only and is subject to change. 

ROTOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 784 mm 30,9 in 

Profile length 682 mm 26,9 in 

Head length 102 mm 4,0 in 

Rotor eccentricity 4,7 mm 0,19 in 

Major diameter 52,6 mm 2,07 in 

Minor diameter  43,1 mm 1,70 in 

Head diameter 43,1 mm 1,70 in 

Material 42CrMo4 (1.7225) 

Weight 10,9 Kg 24,0 lbs 

 

STATOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 936 mm 36,9 in 

Profile length 682 mm 26,9 in 

Stator outer diameter  73,6 mm 2,90 in 

Major diameter 57,3 mm 2,26 in 

Minor diameter  47,8 mm 1,88 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight 15,9 Kg 35,1 lbs 

**Custom lengths and materials are available upon request. 
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SRT  THRU TUBING DRILL MOTOR SPECIFICATION 

Physical Data Metric Imperial 

Flow range 190-795 LPM 50-210 GPM 

Max operating temperature 500 °C 932 °F 

Revolutions per unit volume 0,58 RPL 2,2 RPG 

No load speed 110-462 RPM 

Maximum differential pressure 172 Bar 2500 PSI 

Maximum torque 2847 Nm  2100 ft-lb 

Motor Power 102 Kw 137 HP 

Note: Performance data is for reference only and is subject to change. 

ROTOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 1936 mm 76,2 in 

Profile length 1795 mm 70,7 in 

Head length 125 mm 4,9 in 

Rotor eccentricity 5,8 mm 0,23 in 

Major diameter 58,3 mm 2,29 in 

Minor diameter  46,6 mm 1,84 in 

Head diameter 59,0 mm 2,32 in 

Material 34CrAINi7-10 (1.8550) 

Weight 31,9 Kg 70,4 lbs 

 

STATOR SPECIFICATIONS 

Physical Data Metric Imperial 

Total length 2100 mm 82,7 in 

Profile length 1794 mm 70,6 in 

Stator outer diameter  79,4 mm 3,13 in 

Major diameter 64,1 mm 2,52 in 

Minor diameter  52,5 mm 2,06 in 

Material 42CrMo4 (1.7225) 

Weight 40,8 Kg 90,0 lbs 

**Custom lengths and materials are available upon request.  
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CONTACTOS 

 

 

Gilbert Donatti 
International Market 

Cell: +1 (832) 681-0091 

E-mail: gilbert@ctrt.us.com 

 
 

Carl LeBlanc 
North America / International Market 

Cell: +1 (337) 278-7786 

E-mail: carl@ctrt.us.com 

 
 

Office PH 

+1 (337) 837-1062 

E-mail: sales@ctrt.us.com 
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